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Mahroboter

Segway Navimow stellt mit dem »Navimow H5 Pro« einen kabellosen Mahroboter vor,
der Rasenkanten per ausfahrbarem Arm bearbeitet. KI-Navigation, LIDAR, NRTK und
Thermalsensorik sollen auch in komplexen Gérten prazises Mahen und mehr Schutz fiir
Kleintiere unterstutzen.

Der kabellose Mahroboter »Navimow H5 Pro« erkennt Kleintiere auch bei schlechter
Sicht. (Bild: Segway Navimow)

Mit dem »Navimow H5 Pro« stellt Segway Navimow einen kabellosen Mahroboter fiir
komplexe Garten vor. Das Gerat wurde auf der IFA in Berlin und der GalLaBau in
Nirnberg préasentiert und zur IFA mit dem CHIP Highlight Award 2026 ausgezeichnet.
Im Mittelpunkt stehen Kantenpflege ohne manuelles Nacharbeiten, KI-gestitzte
Navigation und zusétzliche Sensorik zum Schutz von Kleintieren. Kantenmahen mit



ausfahrbarem Arm Der ausfahrbare »EdgeMaestro«-Arm fahrt um 7,7 cm aus und
bringt die M@hscheibe naher an feste und weiche Begrenzungen heran. So sollen
Rasenkanten an Zaunen, Mauern, Terrassen, Beeten, Strauchern oder geschwungenen
Flachen ohne stehenbleibende Streifen geméht werden. Die Software »EdgeSense 2.0«
koordiniert die Bewegung in Echtzeit und passt sie an unterschiedliche Kantenformen,
Ubergange und Wegkreuzungen an. Fiir unebene Bereiche nutzt das System einen
omnidirektionalen, schwimmend gelagerten Maharm. Er folgt vertikalen Bodenwellen,
gibt bei seitlichen Hindernissen wie Bodenleuchten nach und hélt die Mahscheibe in
Bodennéahe. Ein integriertes Rechenmodul zieht Kantenrasen nach innen zum Messer,
zwei Fuhrungsrader reduzieren die Reibung entlang der Begrenzung. Fir das
Kantenmahen kommt dieselbe Méahscheibe wie auf der Hauptflache zum Einsatz. Ein
Mahscheibenschutz soll umherfliegendes Schnittgut reduzieren, die Sturzerkennung ein
Umkippen an Grundstiicksgrenzen verhindern. Beim Kantenméahen wird ein
Gerauschpegel von 58 dB(A) angegeben. Navigation, Antrieb und
Hinderniserkennung Der »Xero-Turn«-Allradantrieb soll Steigungen bis 80 %
beziehungsweise 38,6° bewaltigen. Einzelrad-Radnabenmotoren an allen vier Radern
ermoglichen eine gezielte Drehmomentsteuerung ohne herkémmliche Antriebswellen
und Differenziale. Zusammen mit der Hinterradfederung sollen die R&der auch auf
unebenem Terrain Bodenkontakt halten und bis zu 6 cm hohe Hindernisse, Vertiefungen
oder Kieswege tberwinden. Die Dual-Modus-Lenkung wechselt zwischen einer Drehung
auf der Stelle und einer prazisen Lenkung nach Automobilstandard. Damit sollen
Spurrillen und das Ausreifen von Rasen reduziert werden. Fir die Navigation kombiniert
das »EFLS Tri-Fusion«-System LiDAR, optische Sicht und NRTK-Navigation. Je nach
Umgebung wahlt das System die passende Navigationsstrategie, etwa in Bereichen mit
komplexen Formen oder eingeschrankter Sicht. Tierschutz und App-Funktionen Das
»VisionFence 360°«-System kombiniert drei KI-Kameras, LiDAR und thermische
Infrarotsensorik. Hindernisse und Kleintiere sollen dadurch auch bei schlechten
Lichtverhaltnissen, Dunkelheit, Nebel oder Schlechtwetter erkannt werden. Wird ein Tier
identifiziert, stoppt der Maher und &ndert seine Route. Zusatzlich verfligt die App tber
einen Nachtfahrverbots-Modus. Das Unternehmen unterstutzt die Igelhilfe Schulzendorf
e.V. fur mindestens ein Jahr finanziell und operativ. Die Zusammenarbeit umfasst
kontrollierte Produkttests in der Pflegestation, gemeinsam erarbeitete
Informationsinhalte und Mitmach-Aktionen fiir die Offentlichkeit im Herbst. Da Igel sich
bei Gefahr einrollen statt zu flichten, wird der Schutz der Tiere als wichtiger Punkt bei
der Entwicklung beschrieben. Gartenbesitzer werden auerdem dazu angeregt, eine
wilde Ecke als Ruickzugsort einzurichten und diese in der App als »No-Go-Zone« zu
markieren.

Hersteller aus dieser Kategorie

EGO Europe GmbH
Autenbachstr. 11
D-71711 Steinheim/Murr
07144 2889-200
sales@egopowerplus.de
www.egopowerplus.de
Firmenprofil ansehen

© 2025 Kuhn Fachverlag



http://www.egopowerplus.de
https://kofa.kuhn-fachmedien.de/firma/egoeuropegmbh-1700226

